SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH
ST-10

UKLADANIE POSADZKI Z PARKIETU
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace realizacji robot zwigzanych z ulozeniem
nowej podtogi drewnianej ( parkiet )

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych

z utozeniem parkietu.

Zakres robot:

— wykonanie warstw wyrdwnawczych posadzki

— utozenie nowych klepek

— szlifowanie zgrubne

— szpachlowanie

— szlifowanie oraz polerowanie

— lakierowanie

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST, s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
okresleniami zawartymi w ST 00.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST 00 Ogolna Specyfikacja Techniczna.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, zgodno$¢ z przedmiarem, specyfikacja techniczng i
poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materialy zgodne z wymaganiami Dokumentacji Projektowe;j i
Specyfikacji.

Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora o proponowanych zrédtach otrzymania materiatow przed
rozpoczgciem ich dostawy.

W przypadku nie zaakceptowania materiatu ze wskazanego zrodta, Wykonawca powinien przedstawi¢ do akceptacji
Inzyniera material z innego zrédta.

Wybrany i zaakceptowany materiat nie moze by¢ po6zniej zmieniony bez zgody Inspektora. Materiaty:

- parkiet dgbowy,

- listwy przypodlogowe z drewna debowego

- lakier podktadowy,

- lakier nawierzchniowy

Materialy nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze §wiadectwem jakosci, kartami gwarancyjnymi i protokotami
odbioru technicznego.

Dostarczone materialy na miejsce budowy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi
producenta.

Elementy do wykonania podtég winny by¢ zabezpieczone i odpowiednio sktadowane.

Zaleca si¢ sposob sktadowania materialow umozliwiajacy dostep do poszczegdlnych jego

asortymentow.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.00.00 Ogoélna specyfikacja techniczna. Do wykonania prac,
proponuje si¢ uzy¢ nastepujacego sprzetu:
— szlifierki do duzych powierzchni ( o wymiarach bgbna 250 x750 mm)
— szlifierke katowa do szlifowania brzegéw pomieszczen, naroznikéw i miejsc pod
kaloryferami



— szlifierko- polerke

— drobne narzedzia: szpachle ze stali nierdzewnej, walek, szczotke lakiernicza, pedzle itp

Sprzet montazowy i §rodki transportu musza by¢ w petni sprawne i dostosowane do technologii i warunkow
wykonywanych robot.

4. TRANSPORT.

Transport, zgodnie z warunkami ogélnymi ST 00.00.00 Ogoélna Specyfikacja Techniczna. Zgodnie z technologia
zatozong w dokumentacji projektowej, do transportu proponuje si¢ uzy¢ takich srodkoéw transportu jak:

- samochdd skrzyniowy

- samochdd samowyladowczy

- samochdd dostawczy

Przewozone materiaty muszg by¢ rozmieszczone, oraz zabezpieczone przed przemieszczeniem  w czasie ruchu
pojazdu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne warunki wykonania rob6t podano w ST 00 Ogdlna specyfikacja techniczna,

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich
beda wykonywane roboty zwigzane z uktadaniem i renowacja parkietow.

5.2. Podtoze

Po wykonaniu niezbednych napraw podtoza nalezy przystgpi¢ do uktadania parkietu.

5.3. Roboty montazowe

Technologia uktadania parkietu musi gwarantowac utrzymanie wysokiej jako$ci wykonania robot oraz dotrzymania
wymogow sztuki budowlanej i wszystkich zalecen Inspektora nadzoru. Nalezy starannie dobraé¢ materiat — klepki o
wymiarach 22mm*30mm*60mm w gatunku I nalezy uktada¢ w szachownic¢ na klej poliuretanowy z silanem lub
polimerem.

Po ulozeniu parkiet nalezy wyszlifowaé wstepnie, wyszpachlowa¢ kitem lub lakierem z dodatkiem pytu drzewnego
5.4. Malowanie.

Po utozeniu wykonaniu w.w. prac nalezy przystapi¢ do szlifowania. Na tak przygotowana podloge nalozy¢ lakier
podktadowy. Po malowaniu zmatowi¢ powierzchnig szlifierka i natozy¢ warstwe lakieru nawierzchniowego- lakier
do podtog narazonych na duze obcigzenie .

Ponownie zmatowi¢ powierzchnig szlifierka i nalozy¢ druga warstwe lakieru nawierzchniowego. Po 8 godz. dokonac
montazu listew przypodlogowych i wykonac¢ lakierowanie koncowe.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania materiatow.
Uzyte materiaty do ukladania parkietu musza by¢ zgodne z dokumentacja przetargowa.
6.2. Badania zgodnos$ci z Dokumentacja Projektowa.

- sprawdzenie, czy zostaty przedtozone wszystkie dokumenty

- sprawdzenie dokumentow pod wzgledem merytorycznym i formalnym

- sprawdzenie, czy zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robot zostaty uzgodnione z Zamawiajacym i
inspektorem nadzoru.
6.3. Badanie wykonania podtoza i podtogi.
6.3.1. Sprawdzenie metod wykonania robot — wykonuje si¢ przez ogledziny zewnetrzne i poréwnanie z
dokumentacja, oraz sprawdzenie uzytkowanego sprzetu.

6.3.2. Badanie prawidtowos$ci wykonania podtoza — przeprowadza si¢ przez ogledziny zewngtrzne dla stwierdzenia,
czy podtoze odpowiada wymaganiom.
6.3.3. Badanie wykonania utoZenia parkietu, szlifowania i malowania zgodnie z zaleceniami producenta.
Badanie materiatow i elementow o nalezy wykona¢ bezposrednio na budowie przez ogledziny zewngtrzne,
pordéwnujac rodzaj materiatéw z wymogami zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w czgsci pt. “Wymagania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiaru

Jednostka obmiaru jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot, podano w ST — 00 Ogdlna Specyfikacja Techniczna.



Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, Specyfikacjami i
wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki
pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— wykonanie legarow i naprawa $lepej podtogi

— uktadanie podlogi

8.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania robot

Podczas oceny dopuszcza si¢ nastgpujace tolerancje w geometrii wykonania elementow :

—max lmm na Imb i nie wigcej niz 4 mm - w pomieszczeniu

8.4. Odbior robot powinien by¢ potwierdzony protokolem, ktéry powinien zawiera¢ co najmniej :
ocen¢ wynikéw badan, wykaz usterek i mozliwos$¢ ich usunigcia, stwierdzenie zgodnos$ci lub
niezgodnosci wykonania rob6t z zamdwieniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady ptatnosci, podano w ST — 00 Ogoélna Specyfikacja Techniczna.
9.2. Zgodnie z dokumentacja, nalezy wykona¢ zakres robot wymieniony w niniejszej Specyfikacji techniczne;.
Platnos$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z oferta i oceng jakosci robot.

Cena rob6t obejmuje :

- przygotowanie stanowiska roboczego

- dostarczenie materiatow i sprzgtu

- obstuge sprzgtu

- wykonanie podloza

- ulozenie parkietu

- szlifowanie

- malowanie

- 0czyszczenie miejsca pracy

- likwidacje stanowiska pracy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN 13226/2003(U) - podtogi drewniane- deszczutki posadzkowe lite z wpustami i/ lub
wypustami

PN-EN 13227/2003(U) - podlogi drewniane -deszczutki posadzkowe lite pocienione
PN-EN 13228/2003(U) - podlogi drewniane — elementy posadzek z drewna litego oraz
posadzki deszczutkowe

PN-EN 13488/2003(U) - podlogi drewniane — elementy posadzki mozaikowej

PN-EN 13489/2003(U) - podtogi drewniane — elementy posadzkowe wiclowarstwowe
PN-EN 13629/2003(U) - podtogi drewniane - deski z polaczonych ze sobg elementow
Drewna li§ciastego

10.2. Inne dokumenty

Certyfikaty, aprobaty i atesty dopuszczajace do stosowania materialy stosowane na budowie.



